SOFTWARE FUR SERVOANTRIEBE

Bedien- und Inbetriebnahmesoftware SPP Windows
Funktionsbausteine « Treiber und DLL-Bibliotheken « OPC
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Uberblick

ESR-Software erleichtert dem Anwender die e Treiber und DLL-Bibliotheken
Parametrierung, Inbetriebnahme und Diagnose — fur die Kommunikation mit dem Servoan-
der digitalen Servoregler TrioDrive D/xS, Midi- trieb Uber

Drive D/xS, TrioDrive D, MidiDrive D und Maxi-
Drive. AulRerdem unterstiitzt sie bei der Erstel-
lung eigener Anwendungsprogramme sowie der

— serielle Schnittstelle
— Feldbusse (CANopen, EtherCAT und

Integration der Antriebe in Automatisierungs- weitere)
Systeme_ - TCP/IP (Z. B. Ethernet)
« Bedien- und Inbetriebnahmesoftware SPP — DriveServer-kompatible Busserver (OPC-
Windows und SPP Windows light fir die kom- Client, Feldbus-unabhangig)
fortable Parametrierung und Diagnose tber — fur SPP Windows und die Entwicklung eige-
PC ner Anwendungsprogramme
» DriveServer OPC-Server fir die einfache — fiir gebrauchliche Programmiersprachen wie
Integration in PC-basierte Automatisierungs- Borland Cbuilder, Microsoft Visual C++,
systeme Visual Basic (VBA) und Pascal (Delphi)
» Funktionsbausteine — Beispielprogramme als Basis flir eigene
— fiir die einfache Integration von ESR-Servo- Programmentwicklung
antrieben in Automatisierungssysteme * INFOTOOL
— fir viele géngige Steuerungen (z. B. Simatic — einfaches Auslesen von Geréteinformatio-
S7 und Steuerungen nach IEC 61131-3) nen fur Diagnosezwecke
— fir verschiedene Feldbusse (Profibus-DP, — kostenloser Download aus dem Internet

CANopen, EtherCAT und weitere)

- ESR Pollmeier GmbH

ELl  www.esr-polimeier.de ESR. The Dynamic Solution
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Bedien- und Inbetriebnahmesoftware
SPP Windows

far Windows 95/98/NT 4.0/2000/XP/Vista

Die digitalen Servoregler von ESR Pollmeier werden
betriebsfertig geliefert. Zur weiteren Inbetriebnahme
kénnen die Regler nach dem elektrischen Anschluss
mit der Bedien- und Inbetriebnahmesoftware SPP
Windows (Vollversion) oder SPP Windows light vom
PC aus parametriert werden.

Die Vollversion von SPP Windows enthalt neben
dem Teileprogramm-Editor weitere nitzliche Funk-
tionen wie Datei-Export, Datenvergleich, umfangrei-
che Signalauswahl im Trace-Oszilloskop usw.
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Hauptmerkmale

» eine Software fur alle Geratefamilien und alle
Varianten

» einfache Bedienung und Inbetriebnahme der
digitalen Servoantriebe mit einem PC

« intuitive, Windows-konforme Bedienoberflache

» zweisprachig Deutsch/Englisch umschaltbar, wei-
tere Sprachen auf Anfrage

« Eingeben und Andern von Maschinendaten und
Teileprogrammen (Teileprogramm-Editor in der
Vollversion von SPP Windows)

» Mdoglichkeiten zum Vergleich des gedffneten Da-
tensatzes mit Geratedaten oder Datei (in der
Vollversion von SPP Windows)

» Steuerung der Antriebe in allen Betriebsarten fiir
Inbetriebnahmezwecke

 Oszilloskop-Funktionen fiir eine komfortable Ein-
stellung der Reglerparameter (in SPP Windows
light reduzierte Signalauswahl)

« haufig benétigte Funktionen Giber Hotkeys anwahl-
bar

» Moglichkeiten zur Archivierung und Dokumentati-
on der Daten

» Exportin verschiedene Dateiformate zur Unterstit-
zung von Ubergeordneten Steuerungen, z. B.
AWL, SCS, XML, EDS (in der Vollversion von SPP
Windows)

» Menistruktur nach VDI/VDE-Richtlinie 2186

» Verbindung zum Servoregler Uber die serielle
Schnittstelle (bis 115 kBaud) oder (ber die Feld-
bus-Schnittstelle (Feldbus nur in der Vollversion
von SPP Windows)

» unabhéangig von der Schnittstelle werden immer
dieselben Parameter (DRIVECOM-Profil 22) ver-
wendet

» bequeme Update-Méglichkeit tGber das Internet

Lieferumfang

Kunden und Interessenten kénnen SPP Windows
light kostenlos aus dem Internet herunterladen. Zum
Lieferumfang von SPP Windows light gehéren

« ein Treiber fiir die Kommunikation tiber die serielle
Schnittstelle

* ein Demotreiber, der die Kommunikation zu einem
Gerét simuliert

Zum Lieferumfang der Vollversion von SPP Win-
dows gehéren

¢ ein Treiber fir die Kommunikation tber die serielle
Schnittstelle

* ein Demotreiber, der die Kommunikation zu einem
Gerat simuliert

« ein Verbindungskabel fiir die serielle Schnittstelle
(Verlangerungskabel seriell, 9polig, Buchse-Ste-
cker, Adern nicht gedreht).

Treiber fur folgende Kommunikationsschnittstellen
sind bei Bedarf lieferbar (siehe Seite 3):

 Feldbus-Schnittstelle
o TCP/IP (z. B. Ethernet)
 DriveServer-kompatible Busserver (OPC-Client)

DriveServer OPC-Server

Der DriveServer OPC-Server erleichtert die Integrati-
on der ESR-Servoantriebe in PC-basierte Automati-
sierungssysteme. Nach Installation steht das Gerét
mit all seinen Funktionen sdmtlichen Anwendungs-
programmen mit OPC-Schnittstelle zur Verfligung,
z. B. Visualisierungs- und Prozessdaten-Erfassungs-
systemen.

Ausfiihrliche Informationen siehe
www.esr-pollmeier.de/driveserver

ESR Polimeier GmbH, 64372 Ober-Ramstadt, Tel. +49 6167 9306-0, Fax +49 6167 9306-77, www.esr-polimeier.de
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Funktionsbausteine

fur die einfache Integration von ESR-Servoantrieben
in Automatisierungssysteme

-2 ViVl clauve

-SR_MoveAdditive

Y
—”| Discrete Motion A

Achsen-Zustand:
Betrieb freigegeben C

Hominao

Hauptmerkmale

« Erhaltlich fir Steuerungen von (in alphabetischer
Reihenfolge) Beckhoff, Bosch, Esitron,
Frenzel+Berg, IBHsoftec, saia-burgess, Schlei-
cher, Siemens, VIPA und Wago (eine aktuelle
Liste mit unterstiitzten Steuerungen finden Sie auf
www.esr-pollmeier.de unter ,Produkte/Software®)

» Unterstiitzung anderer Steuerungen auf Anfrage

* In Anlehnung an PLCopen-Spezifikation ,Function
blocks for motion control® (basiert auf IEC
61131-3)

 Beispielprogramme zur Benutzung der Funktions-
bibliothek als Ausgangsbasis fiir die Entwicklung
eigener Programme

» Prozessdaten- und Parameterkommunikation tber
Profibus-DP oder PDO/SDO-Kommunikation tiber
CANopen und EtherCAT

» Parametrieren der Servoantriebe von der Steue-
rung aus (z. B. nach Einschalten)

» Auslésen von Bewegungen (relativ/absolut positio-
nieren, Referenzfahrt, Geschwindigkeitsvorgabe,
o)

» Beeinflussen der im Antrieb integrierten Positio-
niersteuerung (Teileprogramm)

» Ein-/Ausgabe von Binarsignalen (Software-Ein-/
Ausgéange)

Treiber und DLL-Bibliotheken

fur SPP Windows und fiir die Entwicklung eigener
Anwendungsprogramme unter Windows 95/98/NT
4.0/2000/XP

Mit den Programmbibliotheken und den mitgeliefer-
ten Schnittstellentreibern kann — ausgehend von
Beispielprogrammen — eigene Anwendungssoftware
entwickelt werden. Die Schnittstellentreiber kénnen
auch in Verbindung mit SPP Windows (Vollversion)
verwendet werden.

Hauptmerkmale

 Beispielprogramme zur Benutzung der Funktions-
bibliothek als Ausgangsbasis fiir die Entwicklung
eigener Programme

« Bibliotheken fiir den Zugriff auf die Funktionen der
digitalen Servoregler als Win32-DLLs

» Module fur Borland Cbuilder, Microsoft Visual C++,
Visual Basic (VBA) und Pascal (Delphi) enthalten

 Schnittstellentreiber fir die Verbindung tber
— serielle Schnittstelle
— Feldbus-Schnittstelle (CANopen, EtherCAT,;
weitere Feldbusse und unterstitzte Hardware
auf Anfrage)
— TCP/IP (z. B. Ethernet)
— DriveServer-kompatible Busserver (OPC-Client,
unterstitzte Hardware auf Anfrage)
« einheitlicher Funktionsaufruf erlaubt Schnittstellen-
unabhédngige Programmierung
» unabhéngig von der Schnittstelle werden immer
dieselben Parameter (DRIVECOM-Profil 22) ver-
wendet

INFOTOOL

« einfaches Auslesen von Geréteinformationen aus
den digitalen Servoantrieben Uber die serielle
Schnittstelle COM1 oder COM2

« fur die einfache Diagnose und zur Unterstiitzung
bei Problemen

« lauffdhig auf jedem PC-kompatiblen Rechner unter
DOS oder in einem DOS-Fenster

 keine Installation nétig, erfordert keine externen
Treiber

 zweisprachig Deutsch/Englisch wahlbar

* kleine DateigréRe: schneller Internet-Download,
passt auf eine Diskette

* eine Software fur alle Geratefamilien und alle
Varianten

« kinderleichte Handhabung: einfach starten, und
die Gerateinformationen werden ausgegeben

Das Programm INFOTOOL.EXE kénnen Sie kosten-
los aus dem Internet herunterladen:

www.esr-polimeier.de/infotool

ESR Polimeier GmbH, 64372 Ober-Ramstadt, Tel. +49 6167 9306-0, Fax +49 6167 9306-77, www.esr-polimeier.de
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Bestellnummern

Bezeichnung der Software

Bestellnummer

SPP Windows Bedien- und Inbetriebnahmeprogramm

SW 6710.1959.04

SPP Windows light Bedien- und Inbetriebnahmeprogramm

SW 6710.1959.13

DriveServer OPC-Server
Funktionsbausteine fir Simatic S7 tber Profibus-DP
Funktionsbausteine IEC 61131-3 fiir Bosch OpCon uber Profibus-DP

SW 6710.1959.15
SW 6710.1959.10
SW 6710.1959.12

Funktionsbausteine IEC 61131-3 fiir Steuerungen mit CoDeSys

SW 6745.1959.16

Treiber, DLL-Bibliotheken und Beispielprogramme fiir die serielle Schnittstelle

Treiber, DLL-Bibliotheken und Beispielprogramme fiir TCP/IP *

SW 6710.1959.05
SW 6710.1959.06

Treiber, DLL-Bibliotheken und Beispielprogramme fiir CANopen *

SW 6710.1959.07

Treiber, DLL-Bibliotheken und Beispielprogramme fiir EtherCAT *

SW 6745.1959.17

server (OPC-Client) *

Treiber, DLL-Bibliotheken und Beispielprogramme fiir DriveServer-kompatible Bus-

SW 6710.1959.14

INFOTOOL, Download unter www.esr-pollmeier.de/infotool —

* fur SPP Windows und eigene Anwendungsprogramme

Produkte, Beratung und Service

ESR-Antriebspakete bestehen aus Servoreglern,
Servomotoren, Lagegebern, Getrieben und Brem-
sen. Sie werden ergénzt durch Stromversorgungen
(sofern nicht bereits im Regler enthalten), Steck-
verbinder, Verbindungskabel (auf Wunsch auch
konfektioniert) und Software. Alle Teile der Pakete
sind aufeinander abgestimmt und miteinander als
Kombination erprobt. Diese Lieferung aus einer
Hand bietet die Gewéahr fir problemlose Inbetrieb-
nahme, zuverldssige Arbeitsweise und eindeutige
Systemverantwortung bei nur einem Lieferanten.

Als Dienstleistung bieten wir eine individuelle An-
triebsberechnung. Mit unserer langjéahrigen Erfah-
rung unterstiitzen wir Sie bei der Auswahl und Aus-
legung des richtigen Servoantriebs fiir lhre Anwen-
dung.

CANopen  EtherCAT.

Anwendungen

Positionier- und Zustellbewegungen hoher Dynamik
und hoher Genauigkeit bei

« Handling- und Montagesystemen

» Maschinen fiir die Elektronikfertigung

» Maschinen fir die Herstellung von Halbleitern
* Mess- und Prifmaschinen

» Maschinen fur die Herstellung von optischen Da-
tentragern (CDs, DVDs,...)

» Werkzeug- und Metallbearbeitungsmaschinen
» Verpackungsmaschinen

» Textilmaschinen

» Kunststoffmaschinen

» Wickelmaschinen

» und vielen weiteren

Die Angaben dieses Datenblattes haben informativen Charakter ohne Zusicherung von Eigenschaften.

Anderungen ohne vorherige Ankiindigungen vorbehalten.
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ESR Pollmeier GmbH
Servo-Antriebstechnik

Lindenstr. 20

-
B _

64372 Ober-Ramstadt / Deutschland

Tel. +49 6167 9306-0
Fax +49 6167 9306-77

www.esr-polimeier.de
info@esr-polimeier.de
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