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Servo siiriiciiler ve servo sistemler uzmani

Daha ilk baglarda, bugun sirketin tek calisma
alani olan servo hareket sistemleri teknolojisine
agirhk verilmistir.

ESR, servo sdrucller ve servo sistemler
konusunda uzmandir. Ginumuzde dinya
capinda kullanilan 100.000’in Gzerinde ESR
hareket sistemi, bu alanda musterilerine uygun
urtin ve hizmet olarak muagteri istemlerini yerine
getirmekle ogunmektedir.

“Sanal sistem tedarikgisi” olarak ESR

Esnek olarak kullanilabilir servo surtculer, cok
saylida programlanabilir kontrol Uniteleri
(PNC/PLC) dureticisi ile siki bir igbirliginin
sonucudur. Bu alandaki kapsaml bilgi-birikim,
dogrudan musterinin yararinadir: “Sanal sistem
tedarikgisi” olarak ESR, ihtiya¢ durumunda
kumanda ureticisi ile birlikte optimal bir hareket
sistemi entegrasyonu saglar.

Elektromekanik alanindaki ortaklari ile ESR,
optimal olarak birbirinle ¢alisan diger Urtnlerle
bu alandaki Grlin yelpazesini tamamlamaktadir.
Arzu edilirse, bu sekilde, makine igindeki
istemlere gore secilmis olan, montaja hazir
komple ¢ozumler hazirlanir.

Uriinlere genel bakis

ArGe - imalat - Satis
ArGe, imalat ve satig, tek yerde toplanmistir.

ArGe bolumunde dijital teknoloji ve analog tek-
noloji, gug elektronigi ve cihaz konstruksiyonu
alanlarinda muhendisler ve teknisyenler
caligsmaktadir. EMV-Yonetmeliklerinin, algak
gerilim talimatlarinin vs. yerine getirilmesi, bir
cihazin gelistiriimesinin baglangicindan itibaren
dikkate alinir. Yazilim muihendisleri, servo
suruculer igin sinyal iglemci ve mikro kontrolor
yazilimlarini ve ayrica fonksiyon yapi taslarinin
kumandalari ve kisisel bilgisayarlarindan
kullanici birimlerine kadar her sey igin
yazilimlari gelistirirler.

imalatta ESR uzun yillara dayali ortaklari ile
birlikte caligsmaktadir. Tum yapi gruplarinin ve
cihazlarin montaji ve kontroli — ylUk kosullari
altinda bir sure testi ile tamamlanir — tamamen
ESR sirketi icinde gerceklestirilir. Bdylece kisa
teslimat sdreleri ve cihazlarin yuksek
guvenilirligi temin edilir.

Satis ve uygulama, servo hareket teknolojisi
konusunda tum sorularda mausteriye
danismanlik saglamak icin hazir bulunur. Ozel
istemler, simulasyonlar veya hareket sistemleri
kontrol durumundaki ol¢gumler vasitasiyla
yerine getirilebilirler.
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Tek elden komple servo Servis

hareket sistemleri

— ESR'nin isletme felsefesi bu sekilde
O0zetlenebilir. “Tek elden komple servo hareket
sistemlerine” asagidaki gibi Urunler standard
olarak dahildir

= Dijital veya analog teknolojide servo suruculer

= Pozisyonlama ve teknoloji fonksiyonlari, servo
suruclde entegre

= Fieldbus-haberlesme arabirimleri ve otomasyon
sistemlerine entegrasyon igin fonksiyon yapi
taslari

= Calistirma, teshis ve basit programlama igin
yazilim

Tamamlandigi konular

= Servo motorlar, reduktorlu veya reduktorsuz,
komple pozisyon sensorlu ve ihtiyag
durumunda frenli

® Dogrudan hareket sistemleri (Tork motorlari,
lineer motorlar)

= Cok eksenli servo sistemleri
= Montaj ve kablo doseme donanimi

Tum pargalar birbirine uyarlanmistir ve birbiriyle
kombinasyon olarak denenmistir. Bu “tek elden”
teslimat, sadece bir tedarikgcide sorunsuz
calistirma, guavenilir calisma sekli ve sistem
sorumlulugu igin garanti vermektedir.

Uygulamalar

Hem makine Ureticileri, hem de kendi makinelerini
yapan son kullanicilar, ESR'nin servo hareket
sistemlerini, drnegin alanlarda kullanirlar:

= Uygulama ve montaj sistemleri
= Elektronik imalat makineleri

® Yar iletken imalat makineleri

= Olciim ve kontrol makineleri

= Optik data tasiyici (CD, DVD, ...) imalat
makineleri

= Alet ve metal isleme makineleri

= Ambalaj makineleri, tekstil makineleri, plastik
makineleri, sargi makineleri, ...

Bunun yaninda sistem entegrasyon birimleri,
motor ve kumanda Ureticileri, ESR-urunlerini,
programlarini tamamlamak icin kullanirlar.

E-Mail: info@esr-polimeier.de, Internet: www.esr-polimeier.de

“Tek elden komple servo hareket sistemlerine”
hizmetlerimiz de dahildir. Satis ve uygulama, satis
oncesinde ve sonrasinda, size destek sadlar; en
zorlu durumlar igin servis departmani hazirdir. Tek
tek hizmetler:

m Kullanici ile birlikte hareket sistemi tasarimi ve
hesaplamalari

= Kontrol sistemlerine (PLC/PNC) hareket sistemi
entegrasyonunda destek

= Musteriye 6zgu uyarlamalar
= Devreye alma servisi
= Komple makine émrl esnasinda servis

ESR'de bugtn bile, yetmisli yillarda teslim edilmis
olan cihazlar tamir edilmektedir. Gece yedek
parca sevkiyati yaninda acil durumlar igin yerinde
servis ve musteri tarafindan getirilen pargalarin
hemen tamirati yapiimaktadir.

Cozumler

ESR servo hareket sistemleri, ¢ok yonli
kullanilabilirler. Ozellikle dijital servo suruculer ve
cok aksli servo sistemi,

= igletme turleri ve teknoloji fonksiyonlari ile
= entegre pozisyonlama kumandalari ve
® cok cesitli iletisim arabirimleri ile

akilli hareket sistemi ¢ozUmleri i¢in buyuk bir
potansiyel sunarlar. Deneyimlerimizle,
uygulamalariniz igin tam size uygun ¢ozumler
sunuyoruz:

= Yazilim ¢ézumleri

Dijital servo suruculerin entegre pozisyonlama
yazilimi  yardimiyla, noktadan noktaya
pozisyonlamaya sahip uygulamalarda sikga
tamamen Uste tahsis edilmig bir kontrol sistemine
gerek olmaz. Uygulamalariniza uyarlanmig
programlar hazirliyoruz.

= komple ¢ézumler

Operator panelli servo surictiden veya ¢ok
eksenli servo sisteminden ve ayrica servo
motordan (ihtiyagc durumunda reduiktorlt), Tork
motorundan veya lineer motordan, arzunuza
uygun hareket sistemi uygulamasini hazirliyoruz.
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AC-Servo Motorlar ve Dogrudan Hareket

Sistemleri icin Dljltal Servo Suruculer

Ortak ozellikler

ESR'nin dijital servo suruculeri, ¢cok yonld
kullanimlari ile kendilerini karakterize ederler.
Bunlar, konum ayarina, devir sayisI ayarina ve
tork ayarina sahip yuksek dinamik hareket
sistemleri olup, aks baglantisi i¢in fonksiyonlar
sunarlar ve hem Fieldbus-agli otomasyon
sistemleri, hem de operatdr panelli tek eksenli
uygulamalar igin uygundurlar.

ister biz, sizin igin tam size uygun hareket
sistemi ¢ozumleri hazirlayalim, ister siz, PLC-
fonksiyon yapi taslarimiz veya Windows-
Katiphanemiz ile kendi yazihminizi gelistirin;
dijital servo sulrlculerimiz her durumda ikna
edicidirler.

= Genis bir uygulama yelpazesi i¢in tam dijital
servo suruculer

= Dogrudan tek veya ug fazl sebeke baglantisi
igin entegre sebeke cihaziyla, dahili balast
devresi ve fren direnciyle

= Entegre sebeke filtresi ile EMV'ye uygun,
CE isaretli (UL hazirhk asamasinda)

= Genel gorunur kablo doseme, sokulabilir

= Resolver, enkoder, tek donls veya ¢ok
donus mutlak enkoder gibi farkli konum verici
tipleri igin

P TP PPN Y+
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Nominal akimin ki veya u¢ kati artirma ile
ivmelenme, frenleme ve tersine dondirme

Akim ve devir dijital ayari i¢in sinyal iglemcisi
vasitasiyla yuksek dinamik ve ayar kalitesi
(sUrucl periyot suresi 62,5 psec)

Servo surlcude pozisyon ayari ve ayrica gok
sayida teknolojik fonksiyon entegre

Normal igletimde veya dahili programlanmig
isletiminde isletme turleri: moment hiz
pozisyon ve digerleri

Fieldbus haberlesme arabirimi, seri arabirim
RS232C, analog girig veya dabhili
pozisyonlama Uzerinden nominal degerlerin
on girigi

8 dijital giris, 4 dijital ¢ikig, serbest
programlanabilir

Arzu Gzerine 500 program cumleli entegre
pozisyonlama kumandasi ile

“SPP Windows” programi ile kisisel
bilgisayar Uzerinden rahat ¢caligtirma ve
teshis

Otomasyon sistemleri icine kendi basina
yazilim gelistirme ve entegrasyon igin
fonksiyon yapi taslari
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TrioDrive D/xS / MidiDrive D/xS

TrioDrive D/xS ve MidiDrive D/xS, otomasyon
aglarinda kullanim igin optimum kompakt bir
servo surdcu ailesi olustururlar. Ancak operator
panelli tek eksenli uygulamalarda da
basarilidirlar. Servo surtcller, modern servo
teknolojisini  kapsamli  bir donanimla
birlestirirler; Ustelik bunu cazip bir fiyata
yaparlar.

= AC-servo motorlar ve dogrudan hareket
sistemleri igin uygundur (Tork motorlari,
lineer motorlar)

= Entegre guvenlik teknolojisiyle (Kategori 1 ila
4, EN 954-1 uyarinca)

= Hizli ayar, eksen kumandasi ve iletisim igin
yuksek islemci gucu

= Optimal dinamik 6zellikler ve disuk motor
kaybi igin baglanti frekansi 8 veya 16 kHz

= TrioDrive D/ES ve MidiDrive D/ES
standart EtherCAT-arabirimiyle

=» Data sayfasi 6755.257

= TrioDrive D/CS ve MidiDrive D/CS
standart CANopen-arabirimiyle

=» Data sayfasi1 6755.252

= TrioDrive D/PS ve MidiDrive D/PS
standart Profibus-DP-arabirimiyle

=» Data sayfasi 6755.255

= TrioDrive D/AS ve MidiDrive D/AS
standart analog arabirimiyle ve kademe
verici kopyasiyla

=» Data sayfas1 6755.250

TrioDrive D/xS

= Dogrudan ag baglantisi 230 V~
(genis alan girigi 85 ila 253 V~)

= 2 ila 6 A nominal slrekli akima sahip Ug¢ glc
kademelendirmesi

= 12 Nm'ye kadar uygun servo motorlar
maximum momenti, 400 Nm'ye kadar tork
motorlari, 960 N maximum kuvvetine kadar
lineer motorlar

MidiDrive D/xS

= Dogrudan ag baglantisi 3 x 400/480 V
(genis alan girisi 3 x 85 ila 528 V~)

= 2 ila 32 A nominal surekli akima sahip iki
govde buyukligunde bes gug
kademelendirmesi

= 160 Nm'ye kadar uygun servo motorlar
maximum momenti, 1600 Nm'ye kadar tork
motorlari, 2,2 kN maximum kuvvetine kadar
lineer motorlar

TrioDrive D / MidiDrive D

Kendini kanitlamis ¢ok yetenekli Urunler:
moduler yapili, opsiyonel olarak Fieldbus-
haberlesme arabirimiyle (Profibus-DP,

CANopen veya interbus).

E-Mail: info@esr-polimeier.de, Internet: www.esr-polimeier.de

TrioDrive D
= Dogrudan ag baglantisi 230 V~
= Nominal-surekli akim 2 ila 6 A

= 8 Nm maximum momentine kadar servo
motorlar
=» Data sayfasi 6750.250

MidiDrive D
= Dogrudan sebeke baglantisi 3 x 400/480 V~
= Nominal-surekli akim 2 ila 8 A

= 23 Nm maximum momentine kadar servo
motorlar
=» Data sayfasi 6730.250
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Pozisyonlama ve Motion Control

Tek Eksenli ve Cok Eksenli

ESR-servo hareket sistemleri, yuUksek
dinamikleri, hassasiyetleri, buyuk devir sayisi
ayar araligi ve iyi ayar karakteristigi sebebiyle
Ozellikle cok eksenin pozisyonlama gorevi ve
koordine gorevi icin uygundur (Motion Control).

Uste tahsis edilen kumanda olmadan tek
basina uygulamalar:

= dijital servo suruculer temelinde noktadan
noktaya pozisyonlama (bakiniz s. 4)

O entegre pozisyonlama yazilimi ile
O uygun fiyath ¢ézim

O uygun operator paneli, Fieldbus-
haberlesme arabirimi Uzerinden baglanti

O arzunuz Uzerine uygulamaniz i¢in tam size
uygun komple ¢6zim

Ust seviye prozes kontrol ile otomasyon
sistemleri (CNC/PLC/PNC):

= dijital servo suruculer temelinde noktadan
noktaya pozisyonlama (bakiniz s. 4)

O servo surucude entegre pozisyonlama
fonksiyonu, Ust seviye kontrol sistemlerinin
yukunu alir

O tim Fieldbus'lar veya RS232 tGzerinden
baglanti

o0 PLCopen-sartnamesi ve IEC 61131
uyarinca fonksiyon yapi taslari ile kolay
entegrasyon, ¢ok farkli treticilerin PLC ve
PNC kumandalarini destekleyici (surekli
genigletiimektedir)

= Motion Control

O interpolated Position Modunda dijital servo
suruculerle (CANopen ve EtherCAT)

0 +10-V-arabirim Uzerinden 6nceden
nominal degerin verilmesi yardimiyla tum
servo suriculerle

O ¢ok eksenli servo sistemi ile (bakiniz s. 14)

Fieldbus-haberlesme arabirimleri

m

iletis

Uste tahsis edilmis kumandalar, Kkisisel
bilgisayarlar veya operator panellerine baglanti
ve otomasyon sistemlerine entegrasyon igin,
ESR'nin dijital servo
suruculeri, Fieldbus-
haberlesme arabirimleri
ile donatiimiglardir:

= EtherCAT
= CANopen
= Profibus-DP

(TrioDrive D ve MidiDrive D tercihe bagl ayrica
Interbus ile)

DRIVECOM

Secilen iletisim kanalindan bagimsiz olarak
Fieldbus ve seri arabirimde her zaman ayni
parametreler (CANopen, DS402, DRIVECOM-
Profil 22) kullanilir. Bu, degistirmeyi kolaylastirir
ve seffaflik konusunda en ylksek olglyu sagdlar.

Cok eksenli servo sistemi i¢gin, SYSTEM-
90E'de Fieldbus-haberlesme arabirimi olarak
Interbus ve Profibus-DP hazir bulunmaktadir.

Uriinlere genel bakis

Ethernet TCP/IP

.
EtherCAT.

CANopen

=N

DriveServer OPC-Server

Kisisel bilgisayar bazli otomasyon sistemlerine
entegrasyon, DriveServer-konsepti ile
basitlestiriimektedir. iki asamali konsept,
kullanilan sebeke teknolojisinden bagimsizdir
ve standart OPC-arabirimlerine dayanir.

ESR Pollmeier GmbH, D-64372 Ober-Ramstadt, Tel. #49 6167 9306-0, Faks +49 6167 9306-77



Yazilim

Yazilimimiz, dijital ESR-servo suruculerin
parametrelendirilmesini, calistiriilmasini ve
teshisini sizin icin kolaylastirir ve size, sahsi
uygulama programlarinizi gelistirirken ve
suruculeri otomasyon sistemlerine entegre
ederken destek verir.

=» Data sayfasi 6710.260

Wn Switch on

ration | Enable operation

W

n ™ l alemhite -

SPP Windows Kullanim ve
Calistirma Yazilimi

= Windows 95/98/NT 4.0/2000/XP/Vista i¢in

= Kigisel bilgisayar ile dijital servo hareket
sistemlerinin basit kullanimi ve calistirmasi

= |ki dilli Aimanca/ingilizce déniistimlii

= Calistirma amaci i¢in hareket sistemleri tim
isletim turlerinde kumanda edilebilir

Parametrelendirme, Programlama, Entegre Etme

m Ayar parametrelerinin rahat ayari igin
osiloskop fonksiyonlari

= Makine verileri ve kismi program girigi ve
degisikligi
= Veri argivileme ve dokimantasyonu

= Farkl Ureticilerin kontrol sistemlerinin
desteklenmesi i¢in export fonksiyonu

= TUm cihaz aileleri ve tim varyasyonlar igin
tek bir yazihm
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E-Mail: info@esr-polimeier.de, Internet: www.esr-polimeier.de

Fonksiyon Yapi Taglari

ESR servo hareket sistemlerinin otomasyon
sistemlerine kolay entegre edilmesi igin

Siemens Simatic S7 ve ayrica IEC 61131-3'e
uygun ¢ok sayida, CoDeSys-programlama
sistemine veya Multiprog-programlama
sistemine sahip kontrol sistemleri icin (3S,
KW)

PLCopen-sartnamesi “Function blocks for
motion control” uyarinca (IEC 61131-3'e
dayal)

Servo suruculerin kontrol sistemlerinden
parametrelendiriimesi (6rnegin ¢alistirma
sonrasinda)

Hareket yaptiriimasi (pozisyonlama, referans
hareketi, 6n hiz girigi, ...)

Sahsi program gelistirmeye temel olmak igin
ornek programlar

A VI VCIWCIAQUuvV e

-SR_MoveAdditive

—

N

Discrete Motion

Achsen-Zustand:
Betrieb freigegeben

QB

Hoaminn

Surucii ve DLL-Kutuphaneleri

Windows altinda sahsi uygulama
programlarinin gelistiriimesi igin (32 Bit)

Farkli programlama dilleri igin moduller ihtiva
eder (C, Basic, Pascal, talep Uzerine
digerleri)

Win32-DLL olarak dijital servo suruculerin
fonksiyonlarina erisim ig¢in kitiphaneler

Seri arabirimler, Fieldbus, TCP/IP (6rnegin
ethernet) ve DriveServer (OPC) igin surtcu

Sahsi program gelistirmeye temel olmak igin
ornek programlar

Uriinlere genel bakis 7



AC-Servo motorlar

Uriinlere genel bakis

mil gucu 0,1 ila 16 kW

koruma turd IP 65 (MR 74); IP 40,
opsiyonel IP 65 (MR 77)

kendinden sogutmal

motor ve pozisyon sensoru fisli baglanti
Uzerinden kolay baglanir

E = yuksek dinamik = flansh yapim tarzi, takma konumu arzuya
X = bakim gerektirmez, ¢cunku firgasiz sl
= . nadir-toprak-sirekli miknatisa sahip rotor (PO levhalan ve muhafaza, yiksek degerl
N vasitasiyla ylksek gu¢ yogunlugu s
0 yiksek devir sayisi ayar araligi = bilyall yataklar, 20.000 isletme saati i¢in gres
= dolgulu
(0 = sinUs komutasyonu i¢in monte edilmis = yalitim iklim uygunlukiu
t resolver
O = opsiyonel kademe verici, tek donus veya gok 1 :ﬁrrﬁfur;nglr#ecyig'vi'zr’aozael Ita?ﬁrllrg
donlis mutlak verici (optik, indiiktif veya » Ornegin poyra yayl yivly
kapasitif) = Ozel motorlar mumkun, drnegin kisa yapim
= opsiyonel durdurma freni ile tarzinda motorlar, delik milli motorlar
= 15.000 min™"e kadar devir sayisi mimkin " lasg teslimat strest
= rotor dinamik olarak dengelenmis
": = Ozellikle yuksek gug¢ yogunluguna sahip AC-
servo motorlar, bu sebeple ¢cok kompakt
14 yapim sekli
E = 1.000 ila 8.000 min™" nominal devir sayisi
< (daha ylUksek devir sayilari, 6rnegin 15.000
N~ min~' talep Uzerine)
Z = nominal moment 0,2 ila 70 Nm, maximum
> momenti 160 Nm.ye kadar

=» Data sayfasi 6674.260 (MR 74)
=» Data sayfasi 6677.260 (MR 77)

ESR Pollmeier GmbH, D-64372 Ober-Ramstadt, Tel. #49 6167 9306-0, Faks +49 6167 9306-77



MR 6

= Universal uygulama igin standart AC-Servo
motorlar

= Tercihe bagh uzun veya kisa yapim sekli

= Nominal devir sayisi 2.000 ila 7.000 min',
maks. Devir sayisi 12.000 min™"e kadar
(daha yuksek devir sayilari talep tUzerine)

® Nominal moment 0,05 ila 44 Nm, maximum
momenti 98 Nm.ye kadar

= Mil glict 0,04 ila 10 kW
= Koruma turt IP 54, opsiyonel IP 65
= Kendinden sogutmali

» Motor ve pozisyon sensoru figli baglanti
uzerinden kolay baglanir

=» Data sayfas| 6612.264

Motor-Reduktor-Kombinasyonlari

Ozellikler

Motorun (devir sayisi, dbnme momenti ve atalet
momenti) makineye uyarlanmasi igin farkl
yapim turunde tek veya c¢ok kademeli
reduktorler kullanilir. Servo uygulamalar icin
reduktorler, duguk doénme boslugu ve yuksek
donme sabitligi ile kendilerini karakterize
ederler.

Size uygun kullanim igin hareket sistemi
tasariminda, ihtiya¢c halinde uygun bir reduktor
de teklif ediyoruz. Ozel uygulamalar igin,
burada anilan reduktor turleri yaninda ozel
reduktorler de, ornegin kavramali reduktorler,
Ozellikle dar yapilmis veya sessiz reduktorler ve
ayrica reduktér motorlari, kullanilabilir.

E-Mail: info@esr-polimeier.de, Internet: www.esr-pollmeier.de

Motor-reduktor-kombinasyonlarini, reduktorlere
iliskin kapsamli yelpazemizden kombine
ediyoruz:

» Planet reduktorleri
O Bosluksuz
o Tek veya gok kademeli
o Aktarma1:3ila1:175
= Alin digli redUktor
o Aktarma1:3ila1:70

= Acili redUktor (helezon reduktori veya
bosluksuz konik disli reduktor)

o Aktarma1:4ila1:27

o0 Dolu mil veya delikli mil ile

Uriinlere genel bakis 9



Ozel motorlar

Standart servo motorlar, motor-reduktor-
kombinasyonlari, Tork motorlari ve lineer
motorlar yaninda, talep uzerine 6zel motorlar
veya musgteriye 6zgu motorlar da sunuyoruz;
ornegin:

Ozellikler

® dusuk atalet momentine sahip 6zellikle dar
motorlar

= reduktor motorlari, yiksek donme sabitligine
sahip 6zellikle kompakt olarak, acili
reduktorli motor veya planet rediktorli
motor olarak

= delik milli veya uzatilmis mil uglu motorlar

= zengin alagimli ¢elik tasarimli motorlar

= musteriye 6zgu motorlar, 6rnedin 6zel sargil

Tork motorlari

Dusuk devir sayilarinda o6zellikle ylksek bir
devir momentinin onemli oldugu
uygulamalarda, gittikce artarak rotasyonlu
direkt motor sistemleri kullaniimaktadir. Bu Tork
motorlari olarak anilan sistemler, yuksek bir
hassasiyet ve dinamiklik ile kendilerini
karakterize ederler. Cogu varyasyon, buyuk
Olculu delik miller sayesinde kablo gegisleri vb.
icin ¢ok yer sunarlar. Tipik tatbik yeri, torna
tezgahlaridir.

MH-Tork motorlani

= muhafazali rotasyonlu dogrudan hareket
sistemleri

® cabuk hizlanma ve frenleme igin yuksek
devir momenti

= devir momentinin dogrudan aktarimi
vasitasiyla 6zellikle yuksek dinamik

m yiUksek ¢ozunUrlUklU optik verici sayesinde
yuksek hassasiyet

kompakt yapim buyuklugu

standart olarak delikli milli
= yiuksek kutup sayisi, boylece dusuk
akimlarda yuksek devir momenti

koruma tira IP 40, opsiyonel IP 65

= MH 11 yapi dizisinde sadece 8 A maximum bakim gerektirmez

akiminda 270 Nm.ye kadar maximum = opsiyonel pnématik durdurma freni ile
momenti, diger yapi dizileri 1600 Nm.ye - Data sayfasi 6700.271
kadar talep Uzerine

» elastikiyetsiz ve bogluksuz sabit hareket
sistemi

10 Uriinlere genel bakis ESR Pollmeier GmbH, D-64372 Ober-Ramstadt, Tel. +49 6167 9306-0, Faks +49 6167 9306-77



Lineer motorlar

Lineer motorlar, farkli lineer hareket
sistemlerinin avantajlarini birlestirirler: yUksek
dinamik, yuksek hiz ve yuksek hassasiyet.

= esit kuvvetli lineer dogrudan hareket tertibati
= kompakt yapim buyuklugu, dusuk agirlik

= orta ila blyuk kutleler ve yol mesafeleri igin
demir kapli yapim tarzi, 10 m/s.ye ve
2.200 N maximum kuvvetine kadar

= kucuk ila orta kutleler ve yol mesafeleri igin
demirsiz yapim tarzi, 20 m/s.ye ve 960 N
maximum kuvvetine kadar

ML-Lineer motorlar

= dusuk yiv mandali ile ya da yiv mandalsiz
(demirsiz yapim seklinde) sakin seyir

m U-gseklindeki yapim tarzi ile dusuk gekim
kuvveti ya da gekim kuvveti olmamasi
(demirsiz yapim seklinde)

= dusuk is1 kayiplar

—

= motor uzunlugu Olguye gore, ¢lnku farkh
uzunlukta elemanlardan manyetik plakalar
kombine edilebilir

= kendinden sogutma, demirli yapim seklinde
su sogutmali igletim mumkun

=» Data sayfasi 6700.261

ineer Hareket Sistemleri

Ozellikler

Servo motorlarimiz temelinde size ayrica lineer
modduller, érnegin triger kayigi sistemi, milli
sistem veya digli gubuk sistemi olarak,
sunuyoruz. Lineer motorlarin tim teknik
avantajlarinin eszamanli gerekmedigi ¢ogu
uygulamada, boylece c¢ogunluklu uygun
maliyetli hareket sistemi ¢ozumleri ortaya
cikmaktadir.

E-Mail: info@esr-polimeier.de, Internet: www.esr-pollmeier.de

Triger kayisi sistemi

= birkag santimetreden irkag metreye kadar yol
mesafeleri igin

m yuksek pozisyonlama hizi (10 m/s.ye kadar)
= 5 kN.ye kadar kuvvetler mumkun

= orta hassasiyet istemlerine sahip
uygulamalar igin (x 50 um.ye kadar)

Milli hareket sistemi

= daha kisa yol mesafeleri igin, tipik olarak
1 m.ye kadar

= ylUksek hassasiyet (bilye devreli millerde
+10 ym.ye kadar)

= 12 kN.ye kadar kuvvetler mimkun

= dusuk hizli uygulamalar igin
(artisa gore 2,5 m/s.ye kadar mumkuin)

Uriinlere genel bakis 1



AC-Servo motorlar icin Analog Servo Suruculer

TrioDrive A / MidiDrive A

12

ESR'nin analog servo suruculeri, Uste tahsis
edilen kumandaya sahip c¢ok eksenli
uygulamalar icin 6zellikle uygundurlar (CNC).
Devir sayisi ayarina veya devir momenti
ayarina sahip hareket sistemleri olarak bunlar,
dusuk ebatlarda ylksek kapasite sunarlar.

= dogrudan tek veya ug fazli sebeke baglantisi
icin monte edilmis sebeke cihaziyla komple

= entegre sebeke filtreleri vasitasiyla EMV'ye
uygun konstriksiyon (CE-igareti)

m kisa sureli akim artigi vasitasiyla gabuk
hizlanma, frenleme ve tersine dondirme

= ayarlanabilir I2t-akim sinirlamasivasitasiyla
servo surucunidn ve motorun korunmasi

m kapsamli ek fonksiyonlar

= sokulabilir ek moduller vasitasiyla 6zel
gOrevlere uyarlama

m sinds komutasyonu vasitasiyla sakin seyir

= ayarlanabilir atim sayisi ile kademe verici
kopyasi (devir basina 50 ila 1024)

= yuk ve devir sayisi denetimi

= akim ve devir sayisi monitoru ¢ikisi
Uzerinden

= basit ¢alistirma

m sokulabilir mugteri modull vasitasiyla servo
surucu degisiminde yeniden dengeleme
gerekli degil

= konum bilgisinin alinmasi igin harici iletilen
24 V DC'den kumanda elektronigi beslemesi

= 1s1kh diyotlar vasitasiyla basit hata teshisi

= bekleme suresi olmadan sik agma ve
kapama mumkuin

Uriinlere genel bakis ESR Pollmeier GmbH

TrioDrive A

= dogrudan ag baglantisi 230 V~
(genis alan girisi 85 ila 253 V~)

= 2 ila 6 A nominal surekli akima sahip u¢ glg
kademelendirmesi

= 8 Nm maximum momentine kadar uygun AC-
Servo motorlar

= baglanti frekansi degistirilebilir 16 kHz / 8 kHz
=» Data sayfasi 6650.250

MidiDrive A

= dogrudan ag baglantisi 3 x 400/480 V
(genis alan girisi 3 x 85 ila 528 V~)

= 2 ila 20 A nominal surekli akima sahip iki
govde yapim buyudkligunde bes gl¢
kademelendirmesi

= 63 Nm maximum momentine kadar uygun
AC-Servo motorlar

= baglanti frekansi degistirilebilir 16 kHz / 8 kHz
=» Data sayfas| 6680.250

, D-64372 Ober-Ramstadt, Tel. #49 6167 9306-0, Faks +49 6167 9306-77



DC-Servo motorlar igin Analog Servo Suruculer

DC-Kompakt / UnoDrive

DC-Servo hareket sistemleri ozellikle dusuk
gucle uygulamalarda kullanilirlar.

= kisa sureli akim artisi vasitasiyla gabuk
hizlanma, frenleme ve tersine dondirme

= cok cgesitli koruma ve denetleme baglantilari
vasitasiyla guvenli isletim

= CE'ye uygun konstriksiyon (EMV)

= duyma araliginin genis ¢apl Uzerinde
baglanti frekansi vasitasiyla gurulttd yaka yok

= tako-ayari veya |xR-ayari vasitasiyla
takometreli veya takometresiz motorlar igin
uygundur

= baska Ureticilerin motorlarina uyarlanmis
olarak teslim edilebilir

I.WFHHH
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DC-Servo motorlari

DC-Kompakt

= dogrudan 230 V~'a sebeke baglantisi igin
monte edilmis sebeke cihaziyla komple

= nominal akim 4 A, 0,2 ila 0,4 Nm devir
momenti araliginda uygun DC-Servo
motorlari

=» Data safyasi 6508.250

z
! 9/ v
UnoDrive

= 19-ing-parca girisi (3 HE), baglanti gerilimi
40V (ayrica 24 V mumkun) veya 90 V

= nominal akim 6ila 12 A, 0,3 ila 5,5 Nm devir
momenti araliginda uygun DC-Servo

motorlari
=» Data safyasi 6540.250

RS/RX

= yiuksek dinamik

yuksek devir sayisi ayar araligi

= nominal devir sayisi 2.300 ila 4.800 min™',
maks. devir sayisi 9.000 min"e kadar

= nominal moment 0,05 ila 4,9 Nm, durma
momenti 0,06 ila 5,3 Nm

= mil glict 0,02 ila 1,5 kW
= rotor dinamik olarak dengelenmis

= yataklar ve govde ylksek degerli hafif metal
alasimdan

= dusuk yer ihtiyaci

E-Mail: info@esr-polimeier.de, Internet: www.esr-pollmeier.de

= genis boyutlandiriimis kolektor ve uzun
fircalar sebebiyle uzun firga 6mri

= Oomurluk yaglanmis bilyeli yataklar

= flangl yapim tarzi, takma konumu arzuya
bagli

= koruma turt IP 40 ila IP 54 (IP 55 opsiyonel)

= opsiyonel olarak takometre jeneratorlu
velveya

= kademe vericili

= opsiyonel olarak igimaya mukavemetli
tasarim
=» Data sayfasi 6508.260

Uriinlere genel bakis 13



Cok Eksenli Servo Sistem

Her Turlu Servo Motor icin Motion Control

TrioDrive C / MidiDrive C / SYSTEM-90E

14

ESR'nin ¢ok eksenli servo sistemi, 6rnegin

kullanim  birimlerinde veya Pick+Place-
uygulamalarinda koordineli Motion-Control-
uygulamalari i¢in 6zellikle uygundur.

= modduler yapi

= en farkli motor tipleri ve konum tespit
yontemleri igin:

O AC-Servo motorlari ve DC-Servo motorlari

0 dogrudan hareket tertibatlari
(Tork motorlari ve lineer motorlar)

o 2 ve 3 fazli motorlar
O 1 ila 50 kutup cifti

O resolver, kademe verici, optik pozisyon
sensoru vs.

= 100 W ila 10 kW motor kapasitesi igin
= Motion-Control modiili,

m eksen-interpolasyonu, noktadan noktaya
pozisyonlama vs. gibi pozisyon ve hiz ayari ve
fonksiyonlari entegre edilmis olarak

= dogrudan sebeke baglantisi icin kompakt
yapim tarzinda Servo-Power-modiilleri

® bilesenler birbirine optimal sekilde
uyarlanmistir

= standart RJ45 kablosu Uzerinden baglanti

= multitasking igletimi vasitasiyla ve minimal
reaksiyon suresiyle ylksek esneklik ve dinamik

® SYSTEM-90E kayit defterinde alarmlara ve
kayitlara sahip entegre sistem teshisi

= Profibus, interbus, OPC veya pNET (RS 232)
Uzerinden Uste tahsis edilen sistemlere
baglama

= tim baglantilar 6n taraftan sokulabilir

Uriinlere genel bakis

TrioDrive C

= dogrudan ag baglantisi 230 V~
(genis alan girisi 42 ila 253 V~)

= 2 ila 6 A nominal strekli akima sahip lg¢ gli¢
kademelendirmesi

= 8 Nm'ye kadar uygun servo motorlar maximum
momenti, 300 Nm'ye kadar tork motorlari,
720 N maximum kuvvetine kadar lineer
motorlar

= baglanti frekansi degistirilebilir 16 kHz / 32 kHz
=» Data sayfas| 6620.250

MidiDrive C

= dogrudan ag baglantisi 3 x 400/480 V
(genis alan girisi 3 x 85 ila 528 V~)

= 2 ila 20 A nominal surekli akima sahip iki
govde yapimi bayukliginde bes gug¢
kademelendirmesi

® 63 Nm'ye kadar uygun servo motorlar
maximum momenti, 1000 Nm'ye kadar tork

motorlari, 2,2 kN maximum kuvvetine kadar
lineer motorlar

= baglanti frekansi degistirilebilir 8 / 16 / 32 kHz
=» Data sayfas| 6620.250

ESR Pollmeier GmbH, D-64372 Ober-Ramstadt, Tel. #49 6167 9306-0, Faks +49 6167 9306-77



Donanim

Zengin donanimizla size tek elden komple
servo hareket sistemini teslim ediyoruz kolay
kurulum, genel kablo doseme ve sorunsuz
calistirma igin. Teslimat programimiz agsagidaki
hizmetleri ve Urunleri kapsar

Tek elden

= kablo ve fig

O motor, pozisyon sensoru igin baglant
hatlar (gtc)

O baglanti fisi ve fis pargalari

O kablo pargalari, arzu Gzerine uyarlanmig
sekilde

O fieldbus, pLINK vs. igin baglanti kablosu

= montaj donanimi

Internet'te ESR

= elektroteknik donanim (eger monte
edilmemisse), ornegin

O harici balast direncgleri
O sebeke ve motor frenleyiciler
O senkronize yapi gruplari
= komple ¢ozUmler igin ayrica:
O operator paneli vb.
o E/A-mandallari

o diger donanim musgteri istemine gore
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E-Mail: info@esr-polimeier.de, Internet: www.esr-pollmeier.de

Uriinlerimize, ama ayrica ESR sirketine,
servise ve baska konulara dair bilgiler
Internet'te de gorulebilir.

Burada guncel olarak her zaman

= Urdn yeniliklerini

= guncel bildirimleri

= katildigimiz fuarlari

= elektronik formatta data sayfalarini
= servo motorlarin 3D-CAD-datalarini
= musteriler i¢in igletme talimatlarini
= dogrudan indirmek i¢in yazilimlari

= ESR'deki ilgili muhatabinizi

= yurtdisindaki satis ortaklarimizi

= ve daha birgok konuyu bulabilirsiniz.

iletisim formu Uzerinden bize rahatlikla her
zaman ulasirsiniz. Tum bunlar igin bakmaniz
gereken yer:

www.esr-polimeier.de

bir goz atin!

Uriinlere genel bakis 15



ESR. The Dynamic Solution

Uriinler

Cozumler ve Servis

ESR, size tek elden komple servo hareket
sistemlerini sunar. Buna devamdakiler gibi ana
aranler dahildir

= dijital veya analog teknolojide servo surtculer

o 230 V~ veya 3 x 400/480 V~'a dogrudan
sebeke baglantisi i¢in (genis alan girigleri)

o0 2'den 32 A'ya kadar nominal surekli akim
(64 A maximum kadar)

= pozisyonlama ve teknoloji fonksiyonlari, servo
surlcude entegre

= fieldbus-haberlesme arabirimleri ve otomasyon
sistemlerine entegrasyon icin fonksiyon yapi
taslari

= calistirma, teshis ve basit programlama igin
yazilim

tamamlandidi konular

= servo motorlar
o 0,8 ila 160 Nm maximum momentleri
O ihtiyag halinde frenli

O devir sayisi ve moment, reduktor Gzerinden
uyarlanabilir

= direkt motor sistemleri

o 1600 Nm maximum momentine kadar Tork
motorlari

o 2200 N maximum kuvvetine kadar lineer
motorlar

= cok eksenli servo sistemleri
= montaj ve kablo déseme donanimi

Tum pargalar birbirine uyarlanmistir ve birbiriyle
kombinasyon olarak denenmistir. Bu “tek elden”
teslimat, sadece bir tedarikgide sorunsuz
calistirma, guvenilir calisma sekli ve acik sistem
sorumlulugu igin garanti vermektedir.

Hizmetlerimiz:
= Kullanici ile birlikte hareket sistemi tasarimi

= Prozes control sistemlerine hareket sistemi
entegrasyonunda destek

= Muigsteriye 6zgu uyarlamalar
= Calistirma servisi
= Komple makine 6mrl esnasinda servis

Deneyimlerimizle arzunuz Uzerine uygulamaniz
igin tam size uygun ¢ozumler hazirliyoruz

= Yazihim ¢ozumleri, 6rnegdin entegre
pozisyonlama kumandasi temelinde

= Komple ¢gdzumler, 6rnegin servo motordan,
servo suruciden ve operator panelinden

“Sanal sistem tedarikgisi” olarak ESR, ihtiyag
durumunda PLC/PNC dureticisi ile birlikte optimal
bir hareket sistemi entegrasyonu saglar.

Gobnderen:
[ ]
- ESR Pollmeier GmbH
Lindenstr. 20
[Z5:1 64372 Ober-Ramstadt
s Almanya

Tel. +49 6167 9306-0
www.esr-pollmeier.de

Faks +49 6167 9306-77
info@esr-polimeier.de

L ]

Yurtdisindaki satis ortaklari: www.esr-polimeier.de/partner

Bu belgede yazili tum bilgiler, ve 6zellikler sadece bilgilendirme amaciyla olup herhangi bir sorumluluk garantisi tagimazlar. Onceden bilgilendirme yapilmaksizin degisiklik
yapma hakki sakhdir. ligili sirketlerin kullanilan yazilim ve donanim tanimlamalari ve marka isimleri, genel olarak marka, logo ve patent hukuku korumasina tabidir.
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